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- Logo - System sterowania silnikiem

IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

Strona tytułowa
Projekt:

Data: Funkcja:

Nr rysunku:
Przyklad 2

2002-08-22
Lokalizacja:

Modyfikacja:Nazwisko:
1

Schemat:

=B1/1
Sch. nast:Lb. sch:

9

Projekt przykładowy 2

Międzynarodowymi Normami:
Projekt zrealizowano zgodnie z 

Symbols: IEC 60617

Circuit diagrams and lists: IEC 61082

Reference designations: IEC 61346

Wersja 1.5
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Schemat zasilania i pomiarów
Projekt:

Data: Funkcja:

Nr rysunku:
Przyklad 2

2002-08-22
Lokalizacja:

=B1 +A1

Modyfikacja:Nazwisko:
1.4 1

Schemat:

=B1/2
Sch. nast:Lb. sch:

9

-F1
250A

1
2

3
4

5
6

-F2
6A

L1
L1

L2
L2

L3
L3

N
N

-X11

L1
2.0

L2
2.0

L3
2.0

N
2.0

-B1
500/5A

S
1

S
2

-B2
500/5A

S
1

S
2

-B3
500/5A

S
1

S
2

Wh
1

2

3

4

5

6

L1

L2

L3

N

-C1

PE
2.0

-S
U

P
P

LY
;L

1

-S
U

P
P

LY
;l2

-S
U

P
P

LY
;l3

-S
U

P
P

LY
;N



0 1 2 3 4 5 6 7 8 9

A

B

C

D

E

F

A

B

C

D

E

F

- Logo - System sterowania silnikiem

IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

Schemat mocy
Projekt:

Data: Funkcja:

Nr rysunku:
Przyklad 2

2002-08-22
Lokalizacja:

=B1 +A1

Modyfikacja:Nazwisko:
1.1 2

Schemat:

=C1/1
Sch. nast:Lb. sch:
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Schemat oświetlenia i gn. 3 faz.
Projekt:

Data: Funkcja:

Nr rysunku:
Przyklad 2

2002-08-22
Lokalizacja:

=C1 +A3

Modyfikacja:Nazwisko:
1.5 1

Schemat:

=D1/1
Sch. nast:Lb. sch:
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PLC
Projekt:

Data: Funkcja:

Nr rysunku:
Przyklad 2

2002-08-22
Lokalizacja:

=D1 +A2

Modyfikacja:Nazwisko:
1.3 1

Schemat:

=E1/1
Sch. nast:Lb. sch:
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Schemat sterowania 1 Y/D
Projekt:

Data: Funkcja:

Nr rysunku:
Przyklad 2

2002-08-22
Lokalizacja:

=E1 +A1

Modyfikacja:Nazwisko:
1.4 1

Schemat:

=E1/2
Sch. nast:Lb. sch:
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Schemat sterowania 1 Y/D
Projekt:

Data: Funkcja:

Nr rysunku:
Przyklad 2

2002-08-22
Lokalizacja:

=E1 +A1

Modyfikacja:Nazwisko:
1.3 2

Schemat:

=E2/1
Sch. nast:Lb. sch:
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Schemat sterowania częst. 2
Projekt:

Data: Funkcja:

Nr rysunku:
Przyklad 2

2002-08-22
Lokalizacja:

=E2 +A1

Modyfikacja:Nazwisko:
1.4 1

Schemat:

=E2/2
Sch. nast:Lb. sch:
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Schemat sterowania częst. 2
Projekt:

Data: Funkcja:

Nr rysunku:
Przyklad 2

2002-08-22
Lokalizacja:

=E2 +A1

Modyfikacja:Nazwisko:
1.3 2

Schemat:

Sch. nast:Lb. sch:
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Zestawienie dokumentów
Funkcja (=) Schemat Rodzaj dokumentu Data modyfikacji

System sterowania silnikiem
SCHEMAT:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 1

Opis

Schematy zasadnicze1 2005-02-27Strona tytułowa

Schematy zasadnicze=B1 1 2005-02-27Schemat zasilania i pomiarów

Schematy zasadnicze=B1 2 2005-02-27Schemat mocy

Schematy zasadnicze=C1 1 2005-02-27Schemat oświetlenia i gn. 3 faz.

Schematy zasadnicze=D1 1 2005-02-27PLC

Schematy zasadnicze=E1 1 2005-02-27Schemat sterowania 1 Y/D

Schematy zasadnicze=E1 2 2005-02-27Schemat sterowania 1 Y/D

Schematy zasadnicze=E2 1 2005-02-27Schemat sterowania częst. 2

Schematy zasadnicze=E2 2 2005-02-27Schemat sterowania częst. 2

Schematy zasadnicze=E2 3 2010-03-03

Zestawienie aparatury1

Zestawienie aparatury2

Zestawienie zacisków1 =B1+A1-X11

Zestawienie zacisków2 =B1+A1-X12

Zestawienie zacisków3 =B1+A1-X51

Zestawienie zacisków4 =B1+A1-X52

Zestawienie zacisków5 =B1+A1-X53

Zestawienie zacisków6 =C1+A3-X13

Zestawienie zacisków7 =C1+A3-X58

Zestawienie zacisków8 =C1+A4-X11

Zestawienie zacisków9 =C1+A4-X12

Zestawienie zacisków10 =E1+A1-X11

Zestawienie zacisków11 =E1+A1-X12

Zestawienie zacisków12 =E2+A1-X11.1

Zestawienie zacisków13 =E2+A1-X11.2

Zestawienie kabli1

Zestawienie żył kabli1

Zestawienie kanałów PLC1

Zestawienie połączeń1

Zestawienie połączeń2



Zestawienie dokumentów
Funkcja (=) Schemat Rodzaj dokumentu Data modyfikacji

System sterowania silnikiem
SCHEMAT:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 2

Opis

Zestawienie połączeń3

Zestawienie połączeń4

Zestawienie połączeń5

Zestawienie połączeń6

Zestawienie połączeń7

Zestawienie połączeń8

Drutowanie1

Drutowanie2

Drutowanie3

Drutowanie4

Drutowanie5

Drutowanie6

Drutowanie7

Składniki przewodów1

Zestawienie materiałów1

Zestawienie materiałów szczegółowe1

Zestawienie materiałów szczegółowe2

Zestawienie materiałów szczegółowe3

Zestawienie materiałów rozbite1

Zestawienie materiałów rozbite szczegółowe1

Zestawienie materiałów rozbite szczegółowe2

Zestawienie materiałów rozbite szczegółowe3

Listwy zaciskowe Matrix=B1 1 -X11

Listwy zaciskowe Matrix=B1 2 -X12

Listwy zaciskowe Matrix=B1 3 -X51

Listwy zaciskowe Matrix=B1 4 -X52

Listwy zaciskowe Matrix=B1 5 -X53

Listwy zaciskowe Matrix=C1 6 -X13

Listwy zaciskowe Matrix=C1 7 -X58

Listwy zaciskowe Matrix=C1 8 -X11
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Data:
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IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 3

Opis

Listwy zaciskowe Matrix=C1 9 -X12

Listwy zaciskowe Matrix=E1 10 -X11

Listwy zaciskowe Matrix=E1 11 -X12

Listwy zaciskowe Matrix=E2 12 -X11.1

Listwy zaciskowe Matrix=E2 13 -X11.2

Kable fizyczne=E1 1

Połączenia międzylistwowe1

Diagramy podłączeń symboli1

Diagramy podłączeń symboli2

Diagramy podłączeń symboli3

Diagramy podłączeń symboli4

Diagramy podłączeń symboli5

Diagramy podłączeń symboli6

Diagramy podłączeń symboli7

Zestawienie kabli wg funkcji=E1 1 =E1+A1

Zestawienie kabli wg funkcji=E1 2 =E1+A3

Zestawienie kabli wg funkcji=E1 3 =E1+A4

Zestawienie żył kabli wg funkcji=E1 1 =E1+A1

Zestawienie żył kabli wg funkcji=E1 2 =E1+A3

Zestawienie żył kabli wg funkcji=E1 3 =E1+A4

Listwy zaciskowe z aparatami=B1 1 -X11

Listwy zaciskowe z aparatami=B1 2 -X12

Listwy zaciskowe z aparatami=B1 3 -X51

Listwy zaciskowe z aparatami=B1 4 -X52

Listwy zaciskowe z aparatami=B1 5 -X53

Listwy zaciskowe z aparatami=C1 6 -X13

Listwy zaciskowe z aparatami=C1 7 -X58

Listwy zaciskowe z aparatami=C1 8 -X11

Listwy zaciskowe z aparatami=C1 9 -X12

Listwy zaciskowe z aparatami=E1 10 -X11
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Opis

Listwy zaciskowe z aparatami=E1 11 -X12

Listwy zaciskowe z aparatami=E2 12 -X11.1

Listwy zaciskowe z aparatami=E2 13 -X11.2

Listwy zaciskowe z aparatami=E2 14 -X11.2

Zestawienie dokumentów 2010-03-031

Zestawienie dokumentów 2010-03-032

Zestawienie dokumentów 2010-03-033

Zestawienie dokumentów 2010-03-034



Zestawienie aparatury
Schemat Kol.

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 1

Funkcja (=) Lokalizacja (+) Oznaczenie (-) Opis Producent Typ dokumentuKod

Schematy zasadnicze 1 1=B1 +A1 -F1 250A

Schematy zasadnicze 1 1=B1 +A1 -X1

Schematy zasadnicze 1 4=B1 +A1 -F2 6A

Schematy zasadnicze 1 5=B1 +A1 -B1 500/5A

Schematy zasadnicze 1 6=B1 +A1 -B2 500/5A

Schematy zasadnicze 1 7=B1 +A1 -B3 500/5A

Schematy zasadnicze 1 8=B1 +A1 -C1

Schematy zasadnicze 2 1=B1 +A1 -F3 2A

Schematy zasadnicze 2 1=B1 +A1 -S1

Schematy zasadnicze 2 1=B1 +A1 -P1

Schematy zasadnicze 2 2=B1 +A1 -F4 1,6-2,5A

Schematy zasadnicze 2 2=B1 +A1 -T1 800VA/230V

Schematy zasadnicze 2 4=B1 +A1 -F5

Schematy zasadnicze 2 4=B1 +A1 -T2 500VA

Schematy zasadnicze 2 6=B1 +A1 -F6

Schematy zasadnicze 2 6=B1 +A1 -T3 500VA

Schematy zasadnicze 1 1=C1 +A3 -F1 40AHPFI

Schematy zasadnicze 1 1=C1 +A3 -F2 16A

Schematy zasadnicze 1 2=C1 +A3 -F3 16A

Schematy zasadnicze 1 4=C1 +A3 -F4

Schematy zasadnicze 1 4=C1 +A1 -B1 Drzwi

Schematy zasadnicze 1 4=E1 +A1 -P1

Schematy zasadnicze 1 5=C1 +A3 -F5

Schematy zasadnicze 1 5=C1 +A2 -B2 Drzwi

Schematy zasadnicze 1 5=E1 +A2 -P1

Schematy zasadnicze 1 6=C1 +A3 -F6

Schematy zasadnicze 1 6=C1 +A3 -B3 Drzwi

Schematy zasadnicze 1 6=C1 +A3 -P1

Schematy zasadnicze 1 8=C1 +A3 -F7

Schematy zasadnicze 1 8=C1 +A3 -S1



Zestawienie aparatury
Schemat Kol.

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 2

Funkcja (=) Lokalizacja (+) Oznaczenie (-) Opis Producent Typ dokumentuKod

Schematy zasadnicze 1 1=D1 +A2 -K1 SIEMENS xp Zasilacz

Schematy zasadnicze 1 3=D1 +A2 -K2 SIEMENS xp

Schematy zasadnicze 1 5=D1 +A2 -K2 SIEMENS xp

Schematy zasadnicze 1 7=D1 +A2 -K3 SIEMENS xp

Schematy zasadnicze 1 1=E1 +A4 -S1 STOP

Schematy zasadnicze 1 1=E1 +A4 -S2 START

Schematy zasadnicze 1 1=E1 +A1 -Q1 Y

Schematy zasadnicze 1 2=E1 +A1 -K1

Schematy zasadnicze 1 3=E1 +A1 -Q2 D

Schematy zasadnicze 1 4=E1 +A1 -Q3 M

Schematy zasadnicze 1 6=E1 +A1 -F1

Schematy zasadnicze 1 6=E1 +A4 -M1

Schematy zasadnicze 1 6=E1 +A1 -B1 100/5A

Schematy zasadnicze 2 3=E1 +A1 -K5 24VDC

Schematy zasadnicze 1 2=E2 +A1 -F1

Schematy zasadnicze 1 2=E2 +A4 -M1

Schematy zasadnicze 1 2=E2 +A1 -T1

Schematy zasadnicze 1 5=E2 +A4 -B1

Schematy zasadnicze 1 6=E2 +A4 -R1

Schematy zasadnicze 2 1=E2 +A1 -T1



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=B1+A1-X11

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 1

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X11

1 1 8=B1+A1-B1:S1 =B1+A1-C1:1

2 1 8=B1+A1-B1:S2 =B1+A1-C1:2

3 1 8=B1+A1-B2:S1 =B1+A1-C1:3

4 1 8=B1+A1-B2:S2 =B1+A1-C1:4

5 1 8=B1+A1-B3:S1 =B1+A1-C1:5

6 1 8=B1+A1-B3:S2 =B1+A1-C1:6

L1 1 8=B1+A1-F2:L1 =B1+A1-C1:L1

L2 1 8=B1+A1-F2:L2 =B1+A1-C1:L2

L3 1 8=B1+A1-F2:L3 =B1+A1-C1:L3

N 1 8=B1+A1-X1:N =B1+A1-C1:N



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=B1+A1-X12

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 2

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X12

L 2 8=E1+A1-X11:94

N 2 8=B1+A1-T3:N

PE 2 8PE



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=B1+A1-X51

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 3

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X51

1 2 2=B1+A1-T1:3

2 2 2=B1+A1-T1:4



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=B1+A1-X52

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 4

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X52

1 2 4=B1+A1-X52:2

2 2 4=B1+A1-X52:3

3 2 4=B1+A1-X52:2

4 2 5=B1+A1-X52:3

5 2 5=B1+A1-X52:6

6 2 5=B1+A1-X52:7

7 2 5=B1+A1-X52:6

8 2 5=B1+A1-X52:7



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=B1+A1-X53

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 5

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X53

1 2 6=B1+A1-X53:2

2 2 6=B1+A1-X53:1

3 2 6=B1+A1-X53:4

4 2 7=B1+A1-X53:3

5 2 7=B1+A1-T3:-

6 2 7=B1+A1-X53:7

7 2 7=B1+A1-X53:8

8 2 7=B1+A1-X53:7



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=C1+A3-X13

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 6

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X13

L1 1 4=C1+A3-F4:L1 =C1+A1-B1:NC

N 1 4N =E1+A1-P1

L2 1 5=C1+A3-F5:L1 =C1+A2-B2:NC

N 1 5N =E1+A2-P1

L3 1 6=C1+A3-F6:L1 =C1+A3-B3:NC

N 1 6N =C1+A3-P1



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=C1+A3-X58

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 7

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X58

L 1 8=C1+A3-S1 P+N+PE

N 1 8N

PE 1 8PE



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=C1+A4-X11

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 8

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X11

L1 1 1=C1+A3-F2:L1 CEE 16A

L2 1 1=C1+A3-F2:L2

L3 1 1=C1+A3-F2:L3

N 1 1=C1+A3-F2:N

PE 1 1PE



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=C1+A4-X12

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 9

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X12

L1 1 2=C1+A3-F3:L1 CEE 16A

L2 1 2=C1+A3-F3:L2

L3 1 2=C1+A3-F3:L3

N 1 2=C1+A3-F3:N

PE 1 2PE



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=E1+A1-X11

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 10

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X11

1 1 153DC+ =E1+A4-S1:3

88 2 4=B1+A1-T2:+ =B1+A1-X52:1 0139160000

2 1 1=E1+A4-S1:4 =E1+A4-S2:1

89 2 6=E1+A1-X11:96 =E1+A1-X11:95 0139160000

3 1 1=E1+A4-S2:2 =E1+A1-K5:11

90 2 8=E1+A1-X11:91 =E1+A1-X11:93 0139160000

4 2 4=E1+A1-F1:12 =E1+A4-M1:23

91 2 8=E1+A1-X11:92 =E1+A1-X11:90 0139160000

5 2 4=D1+A2-K2:22 =E1+A4-M1:24

92 2 8=B1+A1-F6:L1 =E1+A1-X11:91 0139160000

93 2 8=E1+A1-X11:90 =E1+A1-X11:94 0139160000

94 2 8=E1+A1-X11:93 =B1+A1-X12:L 0139160000

95 2 6=E1+A1-X11:89 =B1+A1-X53:1 0139160000

96 2 6=B1+A1-T3:+ =E1+A1-X11:89 0139160000



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=E1+A1-X12

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 11

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X12

1U1 1 6=E1+A1-Q3:2 =E1+A4-M1:U1

1V1 1 6=E1+A1-Q3:4 =E1+A4-M1:V1

1W1 1 6=E1+A1-Q3:6 =E1+A4-M1:W1

í 1 7PE =E1+A4-M1:í

2U1 1 7=E1+A1-Q2:2 =E1+A4-M1:W2

2V1 1 7=E1+A1-Q2:4 =E1+A4-M1:U2

2W1 1 7=E1+A1-Q2:6 =E1+A4-M1:V2



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=E2+A1-X11.1

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 12

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X11.1

1 1 2=E2+A1-T1:96 =E2+A1-X11.2:1

2 1 2=E2+A1-T1:97 =E2+A1-X11.2:2

3 1 2=E2+A1-T1:98 =E2+A1-X11.2:3

4 1 2=E2+A1-T1:í =E2+A1-X11.2:4

5 1 553DC+ =E2+A1-X11.2:5

6 1 5=D1+A2-K2:15 =E2+A1-X11.2:6

7 1 553DC- =E2+A1-X11.2:7

8 1 6=D1+A2-K3:10 =E2+A1-X11.2:8

9 1 6=D1+A2-K3:11 =E2+A1-X11.2:9

10 1 6=D1+A2-K3:12 =E2+A1-X11.2:10



System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=E2+A1-X11.2

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 13

Zestawienie zacisków
Połączenie 1 Nr zacisku Połączenie 2 Kod Opis Schemat Kol.

-X11.2

1 1 2=E2+A1-X11.1:1 =E2+A4-M1:U1

2 1 2=E2+A4-M1:V1 =E2+A1-X11.1:2

3 1 2=E2+A4-M1:W1 =E2+A1-X11.1:3

4 1 2=E2+A4-M1:í =E2+A1-X11.1:4

5 1 5=E2+A4-B1:BN =E2+A1-X11.1:5

6 1 5=E2+A4-B1:BK =E2+A1-X11.1:6

7 1 5=E2+A4-B1:BL =E2+A1-X11.1:7

8 1 6=E2+A4-R1:1 =E2+A1-X11.1:8

9 1 6=E2+A4-R1:1 =E2+A1-X11.1:9

10 1 6=E2+A4-R1:2 =E2+A1-X11.1:10



Zestawienie kabli
Opis Kod Długość

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 1

Funkcja (=) Lokalizacja (+) Oznaczenie (-)

=E1 +A3 -W76



Zestawienie żył kabli
Funkcja (=) Podłączenie 1 Podłączenie 2 Schemat Kol.

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 1

Nr żyły Przekrój Kolor OpisLokalizacja (+) Oznaczenie (-)

=E1 +A3 -W76 1 =E1+A1-X12:1U1 =E1+A4-M1:U1 1 6

=E1 +A3 -W76 2 =E1+A1-X12:1V1 =E1+A4-M1:V1 1 6

=E1 +A3 -W76 3 =E1+A1-X12:1W1 =E1+A4-M1:W1 1 6

=E1 +A3 -W76 4 =E1+A1-X12:2U1 =E1+A4-M1:W2 1 7

=E1 +A3 -W76 5 =E1+A1-X12:2V1 =E1+A4-M1:U2 1 7

=E1 +A3 -W76 6 =E1+A1-X12:2W1 =E1+A4-M1:V2 1 7

=E1 +A3 -W76 7 =E1+A1-X12:í =E1+A4-M1:í 1 7



Zestawienie sygnałów IO PLC 

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 1

Funkcja (=) Opis Kol.SchematOznaczenieOperand Nr poł. PołączenieLokalizacja (+) PLC (-)

2 3=D1 +A2 -K2 100.02 EE 81 ZABEZPIECZENIE SILNIKA =E1+A1-K5

2 4=D1 +A2 -K2 2100.06 EE 82 WYŁĄCZNIK TERMICZNY =E1+A1-F1:11

2 4=D1 +A2 -K2 2200.06 EE 82 WYŁĄCZNIK TERMICZNY =E1+A1-X11:5

2 5=D1 +A2 -K2 1301.40 EE 87 PRACA MASZYNY =E1+A1-Q2:11

1 4=D1 +A2 -K2 1401.41 EE 71 AWARIA =E2+A1-F1:11

1 5=D1 +A2 -K2 1501.42 EE 72 SPRZĘŻENIE  ZWROTNE =E2+A1-X11.1:6

2 1=D1 +A2 -K2 1602.25 EE 08 USZKODZENIE REG. PRĘD. =E2+A1-T1:02

1 6=D1 +A2 -K3 1000.04 EE 73 TEMPERATURA =E2+A1-X11.1:8

1 6=D1 +A2 -K3 1100.04 EE 73 TEMPERATURA =E2+A1-X11.1:9

1 6=D1 +A2 -K3 1200.04 EE 73 TEMPERATURA =E2+A1-X11.1:10

2 3=D1 +A2 -K3 1300.05 EE 45 SYGNAŁ ZADAJĄCY =E2+A1-T1:42

2 3=D1 +A2 -K3 1400.05 EE 45 SYGNAŁ ZADAJĄCY =E2+A1-T1:39

2 2=D1 +A2 -K3 400.08 EE 44 SPRZĘŻENIE ZWROTNE =E2+A1-T1:53

2 2=D1 +A2 -K3 500.08 EE 44 SPRZĘŻENIE ZWROTNE =E2+A1-T1:55

2 2=D1 +A2 -K3 1EE 32 00.01 POBÓR MOCY =E1+A1-B1:S1

2 2=D1 +A2 -K3 2EE 32 00.01 POBÓR MOCY =E1+A1-B1:S2



Zestawienie połączeń
Lokalizacja wejścia Kolor PrzekrójNrKodLokalizacja wyjścia

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 1

=B1+A1-SUPPLY;L1 =B1+A1-F1:2 1,5BK@

=B1+A1-SUPPLY;l2 =B1+A1-F1:4 1,5BK@

=B1+A1-SUPPLY;l3 =B1+A1-F1:6 1,5BK@

=B1+A1-F1:1 =B1+A1-F2:L1 1,5BK@

=B1+A1-F1:3 =B1+A1-F2:L2 1,5BK@

=B1+A1-F1:5 =B1+A1-F2:L3 1,5BK@

=B1+A1-X11:1 =B1+A1-B1:S1 1,5BK@

=B1+A1-SUPPLY;N =B1+A1-X1:N 1,5BK@

=B1+A1-T1:3 =B1+A1-F5:L1 1,5BK@

=B1+A1-F5:L1 =B1+A1-F6:L1 1,5BK@

=B1+A1-F3:2 =B1+A1-S1:L1 1,5BK@

=B1+A1-F3:4 =B1+A1-S1:L2 1,5BK@

=B1+A1-F3:6 =B1+A1-S1:L3 1,5BK@

=B1+A1-F3:N =B1+A1-S1:N 1,5BK@

=B1+A1-S1 =B1+A1-P1:1 1,5BK@

=B1+A1-S1 =B1+A1-P1:2 1,5BK@

=B1+A1-F4:L1 =B1+A1-T1:1 1,5BK@

=B1+A1-F4:N =B1+A1-T1:2 1,5BK@

=B1+A1-F5:L1 =B1+A1-T2:L 1,5BK@

=B1+A1-T1:4 =B1+A1-T2:N 1,5BK@

=E1+A1-X11:88 =B1+A1-T2:+ 1,5BK@

=B1+A1-F6:L1 =B1+A1-T3:L 1,5BK@

=B1+A1-T2:N =B1+A1-T3:N 1,5BK@

=B1+A1-X12:N =B1+A1-T3:N 1,5BK@

=E1+A1-X11:96 =B1+A1-T3:+ 1,5BK@

=B1+A1-B1:S2 =B1+A1-X11:2 1,5BK@

=B1+A1-B2:S1 =B1+A1-X11:3 1,5BK@

=B1+A1-B2:S2 =B1+A1-X11:4 1,5BK@

=B1+A1-B3:S1 =B1+A1-X11:5 1,5BK@

=B1+A1-B3:S2 =B1+A1-X11:6 1,5BK@



Zestawienie połączeń
Lokalizacja wejścia Kolor PrzekrójNrKodLokalizacja wyjścia

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 2

=B1+A1-F2:L1 =B1+A1-X11:L1 1,5BK@

=B1+A1-F2:L2 =B1+A1-X11:L2 1,5BK@

=B1+A1-F2:L3 =B1+A1-X11:L3 1,5BK@

=B1+A1-X1:N =B1+A1-X11:N 1,5BK@

=B1+A1-T1:3 =B1+A1-X51:1 1,5BK@

=B1+A1-T1:4 =B1+A1-X51:2 1,5BK@

=B1+A1-X52:1 =B1+A1-X52:2 1,5BK@

=B1+A1-X52:4 =B1+A1-X52:3 1,5BK@

=B1+A1-X52:2 =B1+A1-X52:3 1,5BK@

=B1+A1-T2:- =B1+A1-X52:5 1,5BK@

=B1+A1-X52:5 =B1+A1-X52:6 1,5BK@

=B1+A1-X52:6 =B1+A1-X52:7 1,5BK@

=B1+A1-X52:8 =B1+A1-X52:7 1,5BK@

=B1+A1-X53:1 =B1+A1-X53:2 1,5BK@

=B1+A1-X53:2 =B1+A1-X53:3 1,5BK@

=B1+A1-X53:4 =B1+A1-X53:3 1,5BK@

=B1+A1-T3:- =B1+A1-X53:5 1,5BK@

=B1+A1-X53:5 =B1+A1-X53:6 1,5BK@

=B1+A1-X53:6 =B1+A1-X53:7 1,5BK@

=B1+A1-X53:8 =B1+A1-X53:7 1,5BK@

=C1+A3-F1:2 =C1+A3-F2:L1 1,5BK@

=C1+A3-F1:4 =C1+A3-F2:L2 1,5BK@

=C1+A3-F1:6 =C1+A3-F2:L3 1,5BK@

=C1+A3-F1:N =C1+A3-F2:N 1,5BK@

=C1+A3-F2:L1 =C1+A3-F3:L1 1,5BK@

=C1+A3-F2:L2 =C1+A3-F3:L2 1,5BK@

=C1+A3-F2:L3 =C1+A3-F3:L3 1,5BK@

=C1+A3-F2:N =C1+A3-F3:N 1,5BK@

=C1+A3-S1 =C1+A3-F7:L1 0 1,5BK@

=C1+A3-X13:L1 =C1+A1-B1:NC 0 1,5BK@



Zestawienie połączeń
Lokalizacja wejścia Kolor PrzekrójNrKodLokalizacja wyjścia

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 3

=C1+A3-X13:L2 =C1+A2-B2:NC 0 1,5BK@

=C1+A3-X13:L3 =C1+A3-B3:NC 1,5BK@

=C1+A3-F2:L1 =C1+A4-X11:L1 0 1,5BK@

=C1+A3-F2:L2 =C1+A4-X11:L2 0 1,5BK@

=C1+A3-F2:L3 =C1+A4-X11:L3 0 1,5BK@

=C1+A3-F2:N =C1+A4-X11:N 0 1,5BK@

=C1+A3-F3:L1 =C1+A4-X12:L1 0 1,5BK@

=C1+A3-F3:L2 =C1+A4-X12:L2 0 1,5BK@

=C1+A3-F3:L3 =C1+A4-X12:L3 0 1,5BK@

=C1+A3-F3:N =C1+A4-X12:N 0 1,5BK@

=C1+A3-F4:L1 =C1+A3-X13:L1 1,5BK@

=E1+A1-P1 =C1+A3-X13:N 1,5BK@

=C1+A3-F5:L1 =C1+A3-X13:L2 1,5BK@

=E1+A2-P1 =C1+A3-X13:N 1,5BK@

=C1+A3-F6:L1 =C1+A3-X13:L3 1,5BK@

=C1+A3-P1 =C1+A3-X13:N 1,5BK@

=D1+A2-K2:CO =D1+A2-K1:10 1,5BK@

=D1+A2-K2:CO =D1+A2-K1:11 1,5BK@

=E1+A1-X11:1 =E1+A4-S1:3 0 1,5BK@

=E1+A1-X11:2 =E1+A4-S2:1 0 1,5BK@

=E1+A1-Q2:12 =E1+A1-Q1:A1 1,5BK@

=E1+A1-K1:A1 =E1+A1-Q1:A1 1,5BK@

=E1+A1-Q3:14 =E1+A1-Q2:A1 1,5BK@

=E1+A1-Q3:24 =E1+A1-Q3:A1 1,5BK@

=E1+A1-Q1:24 =E1+A1-Q3:A1 1,5BK@

=E1+A1-X11:3 =E1+A1-K5:11 0 1,5BK@

=E1+A1-K1:31 =E1+A1-Q1:13 1,5BK@

=E1+A1-Q1:11 =E1+A1-Q1:13 1,5BK@

=E1+A1-Q1:23 =E1+A1-Q2:13 1,5BK@

=E1+A1-Q3:23 =E1+A1-Q1:23 1,5BK@



Zestawienie połączeń
Lokalizacja wejścia Kolor PrzekrójNrKodLokalizacja wyjścia

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 4

=E1+A1-Q1:12 =E1+A1-Q3:13 1,5BK@

=E1+A1-Q2:14 =E1+A1-Q1:11 1,5BK@

=E1+A1-K5:12 =E1+A1-Q3:11 1,5BK@

=E1+A1-Q1:14 =E1+A1-Q2:11 1,5BK@

=E1+A1-Q3:12 =E1+A1-Q2:11 1,5BK@

=E1+A1-Q2:13 =E1+A1-K1:34 1,5BK@

=B1+A1-X11:1 =B1+A1-C1:1 1,5BK@

=B1+A1-X11:2 =B1+A1-C1:2 1,5BK@

=B1+A1-X11:3 =B1+A1-C1:3 1,5BK@

=B1+A1-X11:4 =B1+A1-C1:4 1,5BK@

=B1+A1-X11:5 =B1+A1-C1:5 1,5BK@

=B1+A1-X11:6 =B1+A1-C1:6 1,5BK@

=B1+A1-X11:L1 =B1+A1-C1:L1 1,5BK@

=B1+A1-X11:L2 =B1+A1-C1:L2 1,5BK@

=B1+A1-X11:L3 =B1+A1-C1:L3 1,5BK@

=B1+A1-X11:N =B1+A1-C1:N 1,5BK@

=B1+A1-F3:1 L1 1,5BK@

=B1+A1-F3:3 L2 1,5BK@

=B1+A1-F4:L1 L2 1,5BK@

=B1+A1-F3:5 L3 1,5BK@

=B1+A1-F4:N N 1,5BK@

=B1+A1-F3:N N 1,5BK@

=B1+A1-X12:PE PE 1,5BK@

=C1+A3-F1:1 L1 1,5BK@

=C1+A3-F4:L1 L1 1,5BK@

=C1+A3-F1:3 L2 1,5BK@

=C1+A3-F5:L1 L2 1,5BK@

=C1+A3-F1:5 L3 1,5BK@

=C1+A3-F6:L1 L3 1,5BK@

=C1+A3-F7:L1 L3 1,5BK@



Zestawienie połączeń
Lokalizacja wejścia Kolor PrzekrójNrKodLokalizacja wyjścia

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 5

=C1+A3-X13:N N 1,5BK@

=C1+A3-F1:N N 1,5BK@

=C1+A3-X58:N N 1,5BK@

=C1+A3-X13:N N 1,5BK@

=C1+A3-X13:N N 1,5BK@

=C1+A3-X58:PE PE 1,5BK@

=C1+A4-X11:PE PE 0 1,5BK@

=C1+A4-X12:PE PE 0 1,5BK@

=C1+A1-B1:CO =E1+A1-P1 0 1,5BK@

=C1+A2-B2:CO =E1+A2-P1 0 1,5BK@

=C1+A3-B3:CO =C1+A3-P1 1,5BK@

=D1+A2-K1:PE PE 1,5BK@

=E1+A1-F1:11 L1 0 1,5BK@

=E1+A1-F1:13 L2 0 1,5BK@

=E1+A1-F1:15 L3 0 1,5BK@

=E1+A4-S1:4 =E1+A1-X11:2 0 1,5BK@

=E1+A1-K1:34 =E1+A1-X11:2 0 1,5BK@

=E1+A4-S2:2 =E1+A1-X11:3 0 1,5BK@

=E1+A1-Q2:5 =E1+A1-Q3:1 1,5BK@

=E1+A1-F1:12 =E1+A1-Q3:1 1,5BK@

=E1+A1-F1:14 =E1+A1-Q3:3 1,5BK@

=E1+A1-Q2:3 =E1+A1-Q3:3 1,5BK@

=E1+A1-F1:16 =E1+A1-Q3:5 1,5BK@

=E1+A1-Q2:1 =E1+A1-Q3:5 1,5BK@

=E1+A1-Q2:6 =E1+A1-Q1:2 1,5BK@

=E1+A1-Q1:1 =E1+A1-Q1:3 1,5BK@

=E1+A1-Q1:5 =E1+A1-Q1:3 1,5BK@

=E1+A1-Q2:4 =E1+A1-Q1:4 1,5BK@

=E1+A1-Q2:2 =E1+A1-Q1:6 1,5BK@

=E1+A1-X12:í PE 0 1,5BK@



Zestawienie połączeń
Lokalizacja wejścia Kolor PrzekrójNrKodLokalizacja wyjścia

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 6

=E1+A1-Q3:2 =E1+A1-X12:1U1 0 1,5BK@

=E1+A1-Q3:4 =E1+A1-X12:1V1 0 1,5BK@

=E1+A1-Q3:6 =E1+A1-X12:1W1 0 1,5BK@

=E1+A1-Q2:2 =E1+A1-X12:2U1 1,5BK@

=E1+A1-Q2:4 =E1+A1-X12:2V1 1,5BK@

=E1+A1-Q2:6 =E1+A1-X12:2W1 1,5BK@

=E1+A1-K5 52DC- 1,5BK@

=E1+A1-Q2:12 52DC+ 1,5BK@

=E1+A1-B1:S1 =D1+A2-K3:1 1,5BK@

=E1+A1-B1:S2 =D1+A2-K3:2 1,5BK@

=E1+A1-X11:5 =D1+A2-K2:22 0 1,5BK@

=D1+A2-K2:1 =E1+A1-K5 1,5BK@

=D1+A2-K2:21 =E1+A1-F1:11 1,5BK@

=E1+A1-X11:4 =E1+A4-M1:23 0 1,5BK@

=E1+A1-F1:12 =E1+A1-X11:4 0 1,5BK@

=E1+A4-M1:24 =E1+A1-X11:5 0 1,5BK@

=D1+A2-K2:13 =E1+A1-Q2:11 1,5BK@

=E2+A1-T1:91 =E2+A1-F1:12 0 1,5BK@

=E2+A1-T1:92 =E2+A1-F1:14 0 1,5BK@

=E2+A1-T1:93 =E2+A1-F1:16 0 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:1 =E2+A4-M1:U1 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:2 =E2+A4-M1:V1 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:3 =E2+A4-M1:W1 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:4 =E2+A4-M1:í 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:1 =E2+A1-X11.1:1 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:2 =E2+A1-X11.1:2 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:3 =E2+A1-X11.1:3 1,5BK@

=E2+A4-R1:2 =E2+A1-X11.2:10 1,5BK@

=E2+A1-T1:í =E2+A1-X11.1:4 0 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:4 =E2+A1-X11.1:4 1,5BK@



Zestawienie połączeń
Lokalizacja wejścia Kolor PrzekrójNrKodLokalizacja wyjścia

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 7

=E2+A1-X11.2:5 =E2+A1-X11.1:5 1,5BK@

=D1+A2-K2:15 =E2+A1-X11.1:6 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:6 =E2+A1-X11.1:6 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:7 =E2+A1-X11.1:7 1,5BK@

=D1+A2-K3:10 =E2+A1-X11.1:8 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:8 =E2+A1-X11.1:8 1,5BK@

=D1+A2-K3:11 =E2+A1-X11.1:9 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:9 =E2+A1-X11.1:9 1,5BK@

=D1+A2-K3:12 =E2+A1-X11.1:10 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:10 =E2+A1-X11.1:10 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:5 =E2+A4-B1:BN 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:6 =E2+A4-B1:BK 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:7 =E2+A4-B1:BL 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:9 =E2+A4-R1:1 1,5BK@

=E2+A1-X11.2:8 =E2+A4-R1:1 1,5BK@

=D1+A2-K2:14 =E2+A1-F1:11 0 1,5BK@

=E2+A1-X11.1:7 53DC- 0 1,5BK@

=E2+A1-X11.1:5 53DC+ 0 1,5BK@

=E2+A1-F1:12 53DC+ 0 1,5BK@

=D1+A2-K2:98 =D1+A2-K3:98 1,5BK@

=D1+A2-K2:99 =D1+A2-K3:99 1,5BK@

=E1+A1-X11:1 53DC+ 0 1,5BK@

=E1+A1-Q3:A2 53DC- 0 1,5BK@

=E1+A1-K1:A2 53DC- 0 1,5BK@

=E1+A1-Q1:A2 53DC- 0 1,5BK@

=E1+A1-Q2:A2 53DC- 0 1,5BK@

=E2+A1-X11.1:1 =E2+A1-T1:96 0 1,5BK@

=E2+A1-X11.1:2 =E2+A1-T1:97 0 1,5BK@

=E2+A1-X11.1:3 =E2+A1-T1:98 0 1,5BK@

=D1+A2-K2:16 =E2+A1-T1:02 0 1,5BK@



Zestawienie połączeń
Lokalizacja wejścia Kolor PrzekrójNrKodLokalizacja wyjścia

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 8

=D1+A2-K3:4 =E2+A1-T1:53 0 1,5BK@

=D1+A2-K3:5 =E2+A1-T1:55 0 1,5BK@

=D1+A2-K3:13 =E2+A1-T1:42 0 1,5BK@

=D1+A2-K3:14 =E2+A1-T1:39 0 1,5BK@

=E2+A1-T1:19 =E2+A1-T1:29 1,5BK@

=C1+A3-X58:L =C1+A3-S1 0 1,5BK@

=B1+A1-X52:1 =E1+A1-X11:88 1,5BK@

=E1+A1-X11:95 =E1+A1-X11:89 1,5BK@

=E1+A1-X11:93 =E1+A1-X11:90 1,5BK@

=E1+A1-X11:90 =E1+A1-X11:91 1,5BK@

=B1+A1-F6:L1 =E1+A1-X11:92 1,5BK@

=E1+A1-X11:91 =E1+A1-X11:92 1,5BK@

=E1+A1-X11:94 =E1+A1-X11:93 1,5BK@

=B1+A1-X12:L =E1+A1-X11:94 1,5BK@

=B1+A1-X53:1 =E1+A1-X11:95 1,5BK@

=E1+A1-X11:89 =E1+A1-X11:96 1,5BK@



Drutowanie
Sygnał Połączenie 1

Strona:

Rew.:Projekt: Rysunek nr:

Data:

Start.:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2
Przyklad 2

2010-03-03 1

Nr poł. Przekrój KolorTyp PotencjałNumer druta

001 1,5 BK@ Standard L1 /  =C1+A3-F4:L1

001 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F3:1 /  L1 /  =C1+A3-F1:1

001 0 1,5 BK@ Standard L1 /  =E1+A1-F1:11

002 1,5 BK@ Standard N /  =C1+A3-X13:N

002 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F3:N /  N /  =B1+A1-F4:N

002 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F1:N /  N /  =C1+A3-X58:N

002 1,5 BK@ Standard =C1+A3-X13:N /  N /  =C1+A3-X13:N

003 1,5 BK@ Standard PE /  =D1+A2-K1:PE

003 1,5 BK@ Standard =B1+A1-X12:PE /  PE /  =C1+A3-X58:PE

003 0 1,5 BK@ Standard PE /  =E1+A1-X12:í

003 0 1,5 BK@ Standard =C1+A4-X11:PE /  PE /  =C1+A4-X12:PE

004 1,5 BK@ Standard 52DC+ /  =E1+A1-Q2:12

005 1,5 BK@ Standard 52DC- /  =E1+A1-K5

006 1,5 BK@ Standard =B1+A1-B1:S1 /  =B1+A1-X11:1

007 1,5 BK@ Standard =B1+A1-B1:S2 /  =B1+A1-X11:2

008 1,5 BK@ Standard =B1+A1-B2:S1 /  =B1+A1-X11:3

009 1,5 BK@ Standard =B1+A1-B2:S2 /  =B1+A1-X11:4

010 1,5 BK@ Standard =B1+A1-B3:S1 /  =B1+A1-X11:5

011 1,5 BK@ Standard =B1+A1-B3:S2 /  =B1+A1-X11:6

012 1,5 BK@ Standard =B1+A1-C1:L1 /  =B1+A1-X11:L1

013 1,5 BK@ Standard =B1+A1-C1:L2 /  =B1+A1-X11:L2

014 1,5 BK@ Standard =B1+A1-C1:L3 /  =B1+A1-X11:L3

015 1,5 BK@ Standard =B1+A1-C1:N /  =B1+A1-X11:N

016 1,5 BK@ Standard =B1+A1-C1:1 /  =B1+A1-X11:1

017 1,5 BK@ Standard =B1+A1-C1:2 /  =B1+A1-X11:2

018 1,5 BK@ Standard =B1+A1-C1:3 /  =B1+A1-X11:3

019 1,5 BK@ Standard =B1+A1-C1:4 /  =B1+A1-X11:4

020 1,5 BK@ Standard =B1+A1-C1:5 /  =B1+A1-X11:5

021 1,5 BK@ Standard =B1+A1-C1:6 /  =B1+A1-X11:6

022 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F1:1 /  =B1+A1-F2:L1



Drutowanie
Sygnał Połączenie 1

Strona:

Rew.:Projekt: Rysunek nr:

Data:

Start.:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2
Przyklad 2

2010-03-03 2

Nr poł. Przekrój KolorTyp PotencjałNumer druta

023 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F1:2 /  =B1+A1-SUPPLY;L1

024 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F1:3 /  =B1+A1-F2:L2

025 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F1:4 /  =B1+A1-SUPPLY;l2

026 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F1:5 /  =B1+A1-F2:L3

027 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F1:6 /  =B1+A1-SUPPLY;l3

028 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F2:L1 /  =B1+A1-X11:L1

029 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F2:L2 /  =B1+A1-X11:L2

030 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F2:L3 /  =B1+A1-X11:L3

031 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F3:N /  =B1+A1-S1:N

032 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F3:2 /  =B1+A1-S1:L1

033 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F3:3 /  L2 /  =B1+A1-F4:L1

033 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F1:3 /  L2 /  =C1+A3-F5:L1

033 0 1,5 BK@ Standard L2 /  =E1+A1-F1:13

034 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F3:4 /  =B1+A1-S1:L2

035 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F3:5 /  L3 /  =C1+A3-F1:5

035 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F6:L1 /  L3 /  =C1+A3-F7:L1

035 0 1,5 BK@ Standard L3 /  =E1+A1-F1:15

036 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F3:6 /  =B1+A1-S1:L3

037 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F4:L1 /  =B1+A1-T1:1

038 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F4:N /  =B1+A1-T1:2

039 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F5:L1 /  =B1+A1-T2:L

040 1,5 BK@ Standard =B1+A1-F6:L1 /  =B1+A1-T3:L

041 1,5 BK@ Standard =B1+A1-P1:1 /  =B1+A1-S1

042 1,5 BK@ Standard =B1+A1-P1:2 /  =B1+A1-S1

043 1,5 BK@ Standard =B1+A1-SUPPLY;N /  =B1+A1-X1:N

044 1,5 BK@ Standard =B1+A1-T2:+ /  =E1+A1-X11:88

045 1,5 BK@ Standard =B1+A1-T2:- /  =B1+A1-X52:5 /  =B1+A1-X52:6

=B1+A1-X52:7 /  =B1+A1-X52:8

046 1,5 BK@ Standard =B1+A1-T3:+ /  =E1+A1-X11:96

047 1,5 BK@ Standard =B1+A1-T3:- /  =B1+A1-X53:5 /  =B1+A1-X53:6



Drutowanie
Sygnał Połączenie 1

Strona:

Rew.:Projekt: Rysunek nr:

Data:

Start.:
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Nr poł. Przekrój KolorTyp PotencjałNumer druta

047 1,5 BK@ Standard =B1+A1-X53:7 /  =B1+A1-X53:8

048 1,5 BK@ Standard =B1+A1-X1:N /  =B1+A1-X11:N

049 1,5 BK@ Standard =B1+A1-X12:L /  =E1+A1-X11:94

050 1,5 BK@ Standard =B1+A1-X12:N /  =B1+A1-T3:N /  =B1+A1-T2:N

=B1+A1-T1:4 /  =B1+A1-X51:2

051 1,5 BK@ Standard =B1+A1-X51:1 /  =B1+A1-T1:3 /  =B1+A1-F5:L1

=B1+A1-F6:L1 /  =E1+A1-X11:92

052 1,5 BK@ Standard =B1+A1-X52:4 /  =B1+A1-X52:3 /  =B1+A1-X52:2

=B1+A1-X52:1 /  =E1+A1-X11:88

053 1,5 BK@ Standard =B1+A1-X53:4 /  =B1+A1-X53:3 /  =B1+A1-X53:2

=B1+A1-X53:1 /  =E1+A1-X11:95

054 1,5 BK@ Standard =C1+A3-B3:CO /  =C1+A3-P1

055 1,5 BK@ Standard =C1+A3-B3:NC /  =C1+A3-X13:L3

056 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F1:N /  =C1+A3-F2:N /  =C1+A3-F3:N

057 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F1:2 /  =C1+A3-F2:L1 /  =C1+A3-F3:L1

058 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F1:4 /  =C1+A3-F2:L2 /  =C1+A3-F3:L2

059 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F1:6 /  =C1+A3-F2:L3 /  =C1+A3-F3:L3

060 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F4:L1 /  =C1+A3-X13:L1

061 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F5:L1 /  =C1+A3-X13:L2

062 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F6:L1 /  =C1+A3-X13:L3

063 1,5 BK@ Standard =C1+A3-P1 /  =C1+A3-X13:N

064 1,5 BK@ Standard =C1+A3-X13:N /  =E1+A1-P1

065 1,5 BK@ Standard =C1+A3-X13:N /  =E1+A2-P1

066 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K1:10 /  =D1+A2-K2:CO

067 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K1:11 /  =D1+A2-K2:CO

068 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K2:1 /  =E1+A1-K5

069 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K2:13 /  =E1+A1-Q2:11

070 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K2:15 /  =E2+A1-X11.1:6

071 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K2:21 /  =E1+A1-F1:11

072 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K2:98 /  =D1+A2-K3:98



Drutowanie
Sygnał Połączenie 1

Strona:

Rew.:Projekt: Rysunek nr:

Data:

Start.:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2
Przyklad 2

2010-03-03 4

Nr poł. Przekrój KolorTyp PotencjałNumer druta

073 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K2:99 /  =D1+A2-K3:99

074 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K3:1 /  =E1+A1-B1:S1

075 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K3:2 /  =E1+A1-B1:S2

076 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K3:10 /  =E2+A1-X11.1:8

077 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K3:11 /  =E2+A1-X11.1:9

078 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K3:12 /  =E2+A1-X11.1:10

079 1,5 BK@ Standard =E1+A1-F1:12 /  =E1+A1-Q3:1 /  =E1+A1-Q2:5

080 1,5 BK@ Standard =E1+A1-F1:14 /  =E1+A1-Q3:3 /  =E1+A1-Q2:3

081 1,5 BK@ Standard =E1+A1-F1:16 /  =E1+A1-Q3:5 /  =E1+A1-Q2:1

082 1,5 BK@ Standard =E1+A1-K1:A1 /  =E1+A1-Q1:A1 /  =E1+A1-Q2:12

083 1,5 BK@ Standard =E1+A1-K1:31 /  =E1+A1-Q1:13 /  =E1+A1-Q1:11

=E1+A1-Q2:14

084 1,5 BK@ Standard =E1+A1-K1:34 /  =E1+A1-Q2:13 /  =E1+A1-Q1:23

=E1+A1-Q3:23

084 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-K1:34 /  =E1+A1-X11:2 /  =E1+A4-S2:1

085 1,5 BK@ Standard =E1+A1-K5:12 /  =E1+A1-Q3:11

086 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q1:1 /  =E1+A1-Q1:3 /  =E1+A1-Q1:5

087 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q1:2 /  =E1+A1-Q2:6 /  =E1+A1-X12:2W1

088 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q1:4 /  =E1+A1-Q2:4 /  =E1+A1-X12:2V1

089 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q1:6 /  =E1+A1-Q2:2 /  =E1+A1-X12:2U1

090 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q1:12 /  =E1+A1-Q3:13

091 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q1:14 /  =E1+A1-Q2:11 /  =E1+A1-Q3:12

092 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q1:24 /  =E1+A1-Q3:A1 /  =E1+A1-Q3:24

093 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q2:A1 /  =E1+A1-Q3:14

094 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:89 /  =E1+A1-X11:96

095 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:89 /  =E1+A1-X11:95

096 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:90 /  =E1+A1-X11:91

097 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:90 /  =E1+A1-X11:93

098 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:91 /  =E1+A1-X11:92

099 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:93 /  =E1+A1-X11:94



Drutowanie
Sygnał Połączenie 1

Strona:

Rew.:Projekt: Rysunek nr:

Data:

Start.:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2
Przyklad 2

2010-03-03 5

Nr poł. Przekrój KolorTyp PotencjałNumer druta

100 1,5 BK@ Standard =E2+A1-T1:19 /  =E2+A1-T1:29

101 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.1:1 /  =E2+A1-X11.2:1

102 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.1:2 /  =E2+A1-X11.2:2

103 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.1:3 /  =E2+A1-X11.2:3

104 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.1:4 /  =E2+A1-X11.2:4

105 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.1:5 /  =E2+A1-X11.2:5

106 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.1:6 /  =E2+A1-X11.2:6

107 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.1:7 /  =E2+A1-X11.2:7

108 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.1:8 /  =E2+A1-X11.2:8

109 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.1:9 /  =E2+A1-X11.2:9

110 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.1:10 /  =E2+A1-X11.2:10

111 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.2:1 /  =E2+A4-M1:U1

112 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.2:2 /  =E2+A4-M1:V1

113 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.2:3 /  =E2+A4-M1:W1

114 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.2:4 /  =E2+A4-M1:í

115 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.2:5 /  =E2+A4-B1:BN

116 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.2:6 /  =E2+A4-B1:BK

117 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.2:7 /  =E2+A4-B1:BL

118 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.2:8 /  =E2+A4-R1:1 /  =E2+A1-X11.2:9

119 1,5 BK@ Standard =E2+A1-X11.2:10 /  =E2+A4-R1:2

120 0 1,5 BK@ Standard 53DC+ /  =E2+A1-F1:12

120 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:1 /  53DC+ /  =E2+A1-X11.1:5

121 0 1,5 BK@ Standard 53DC- /  =E2+A1-X11.1:7

121 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-K1:A2 /  53DC- /  =E1+A1-Q1:A2

121 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q2:A2 /  53DC- /  =E1+A1-Q3:A2

122 0 1,5 BK@ Standard =C1+A1-B1:CO /  =E1+A1-P1

123 0 1,5 BK@ Standard =C1+A1-B1:NC /  =C1+A3-X13:L1

124 0 1,5 BK@ Standard =C1+A2-B2:CO /  =E1+A2-P1

125 0 1,5 BK@ Standard =C1+A2-B2:NC /  =C1+A3-X13:L2

126 0 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F2:L1 /  =C1+A4-X11:L1



Drutowanie
Sygnał Połączenie 1

Strona:

Rew.:Projekt: Rysunek nr:

Data:

Start.:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2
Przyklad 2

2010-03-03 6

Nr poł. Przekrój KolorTyp PotencjałNumer druta

127 0 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F2:L2 /  =C1+A4-X11:L2

128 0 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F2:L3 /  =C1+A4-X11:L3

129 0 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F2:N /  =C1+A4-X11:N

130 0 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F3:L1 /  =C1+A4-X12:L1

131 0 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F3:L2 /  =C1+A4-X12:L2

132 0 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F3:L3 /  =C1+A4-X12:L3

133 0 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F3:N /  =C1+A4-X12:N

134 0 1,5 BK@ Standard =C1+A3-F7:L1 /  =C1+A3-S1

135 0 1,5 BK@ Standard =C1+A3-S1 /  =C1+A3-X58:L

136 0 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K2:14 /  =E2+A1-F1:11

137 0 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K2:16 /  =E2+A1-T1:02

138 0 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K2:22 /  =E1+A1-X11:5

139 0 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K3:4 /  =E2+A1-T1:53

140 0 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K3:5 /  =E2+A1-T1:55

141 0 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K3:13 /  =E2+A1-T1:42

142 0 1,5 BK@ Standard =D1+A2-K3:14 /  =E2+A1-T1:39

143 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-F1:12 /  =E1+A1-X11:4

144 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-K5:11 /  =E1+A1-X11:3

145 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q3:2 /  =E1+A1-X12:1U1

146 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q3:4 /  =E1+A1-X12:1V1

147 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-Q3:6 /  =E1+A1-X12:1W1

148 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:1 /  =E1+A4-S1:3

149 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:2 /  =E1+A4-S1:4

150 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:3 /  =E1+A4-S2:2

151 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:4 /  =E1+A4-M1:23

152 0 1,5 BK@ Standard =E1+A1-X11:5 /  =E1+A4-M1:24

153 0 1,5 BK@ Standard =E2+A1-F1:12 /  =E2+A1-T1:91

154 0 1,5 BK@ Standard =E2+A1-F1:14 /  =E2+A1-T1:92

155 0 1,5 BK@ Standard =E2+A1-F1:16 /  =E2+A1-T1:93

156 0 1,5 BK@ Standard =E2+A1-T1:í /  =E2+A1-X11.1:4



Drutowanie
Sygnał Połączenie 1

Strona:

Rew.:Projekt: Rysunek nr:

Data:

Start.:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2
Przyklad 2

2010-03-03 7

Nr poł. Przekrój KolorTyp PotencjałNumer druta

157 0 1,5 BK@ Standard =E2+A1-T1:96 /  =E2+A1-X11.1:1

158 0 1,5 BK@ Standard =E2+A1-T1:97 /  =E2+A1-X11.1:2

159 0 1,5 BK@ Standard =E2+A1-T1:98 /  =E2+A1-X11.1:3



Zestawienie składników przewodów
IlośćTyp

System sterowania silnikiem
Strona:

Rew.:Projekt: Rysunek nr:

Data:

Start:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2
Przyklad 2

2010-03-03 1

ProducentOpisDostawca Grupa

172.00

0 54.00



Zestawienie materiałów
Ilość Kod

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 1

ProducentOpisDostawca

0.00

126.00

CEE 16A2.00

HPFI1.00

P+N+PE1.00

WEIDMULLER0139160000 ZŁĄCZKA SAK 70/359.00 WEIDMULLER



Zestawienie materiałów szczegółowe
Ilość Kod

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 1

ProducentOpisDostawcaOznaczenie(-)Lokalizacja(+)Funkcja(=)

=B1 +A1 -B1 1.00

=B1 +A1 -B2 1.00

=B1 +A1 -B3 1.00

=B1 +A1 -C1 1.00

=B1 +A1 -F1 1.00

=B1 +A1 -F2 1.00

=B1 +A1 -F3 1.00

=B1 +A1 -F4 1.00

=B1 +A1 -F5 1.00

=B1 +A1 -F6 1.00

=B1 +A1 -P1 1.00

=B1 +A1 -S1 1.00

=B1 +A1 -T1 1.00

=B1 +A1 -T2 1.00

=B1 +A1 -T3 1.00

=B1 +A1 -X1 1.00

=B1 +A1 -X11 10.00

=B1 +A1 -X12 3.00

=B1 +A1 -X51 2.00

=B1 +A1 -X52 8.00

=B1 +A1 -X53 8.00

=C1 +A1 -B1 1.00

=C1 +A2 -B2 1.00

=C1 +A3 -B3 1.00

=C1 +A3 -F1 HPFI1.00

=C1 +A3 -F2 1.00

=C1 +A3 -F3 1.00

=C1 +A3 -F4 1.00

=C1 +A3 -F5 1.00

=C1 +A3 -F6 1.00



Zestawienie materiałów szczegółowe
Ilość Kod

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 2

ProducentOpisDostawcaOznaczenie(-)Lokalizacja(+)Funkcja(=)

=C1 +A3 -F7 1.00

=C1 +A3 -P1 1.00

=C1 +A3 -S1 1.00

=C1 +A3 -X13 6.00

=C1 +A3 -X58 P+N+PE1.00

=C1 +A3 -X58 2.00

=C1 +A4 -X11 CEE 16A1.00

=C1 +A4 -X11 4.00

=C1 +A4 -X12 CEE 16A1.00

=C1 +A4 -X12 4.00

=D1 +A2 -K1 1.00

=D1 +A2 -K2 1.00

=D1 +A2 -K3 1.00

=E1 +A1 -B1 1.00

=E1 +A1 -F1 1.00

=E1 +A1 -K1 1.00

=E1 +A1 -K5 1.00

=E1 +A1 -P1 1.00

=E1 +A1 -Q1 1.00

=E1 +A1 -Q2 1.00

=E1 +A1 -Q3 1.00

=E1 +A1 -X11 5.00

=E1 +A1 -X11 01391600009.00 WEIDMULLER ZŁĄCZKA SAK 70/35 WEIDMULLER

=E1 +A1 -X12 7.00

=E1 +A2 -P1 1.00

=E1 +A3 -W76 0.00

=E1 +A4 -M1 1.00

=E1 +A4 -S1 1.00

=E1 +A4 -S2 1.00

=E2 +A1 -F1 1.00



Zestawienie materiałów szczegółowe
Ilość Kod

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 3

ProducentOpisDostawcaOznaczenie(-)Lokalizacja(+)Funkcja(=)

=E2 +A1 -T1 1.00

=E2 +A1 -X11.1 10.00

=E2 +A1 -X11.2 10.00

=E2 +A4 -B1 1.00

=E2 +A4 -M1 1.00

=E2 +A4 -R1 1.00



Zestawienie materiałów
Ilość Kod

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 1

ProducentOpisDostawca

0.00

126.00

CEE 16A2.00

HPFI1.00

P+N+PE1.00

WEIDMULLER0139160000 ZŁĄCZKA SAK 70/359.00 WEIDMULLER



Zestawienie materiałów szczegółowe
Ilość Kod

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 1

ProducentOpisDostawcaOznaczenie(-)Lokalizacja(+)Funkcja(=)

=B1 +A1 -B1 1.00

=B1 +A1 -B2 1.00

=B1 +A1 -B3 1.00

=B1 +A1 -C1 1.00

=B1 +A1 -F1 1.00

=B1 +A1 -F2 1.00

=B1 +A1 -F3 1.00

=B1 +A1 -F4 1.00

=B1 +A1 -F5 1.00

=B1 +A1 -F6 1.00

=B1 +A1 -P1 1.00

=B1 +A1 -S1 1.00

=B1 +A1 -T1 1.00

=B1 +A1 -T2 1.00

=B1 +A1 -T3 1.00

=B1 +A1 -X1 1.00

=B1 +A1 -X11 10.00

=B1 +A1 -X12 3.00

=B1 +A1 -X51 2.00

=B1 +A1 -X52 8.00

=B1 +A1 -X53 8.00

=C1 +A1 -B1 1.00

=C1 +A2 -B2 1.00

=C1 +A3 -B3 1.00

=C1 +A3 -F1 HPFI1.00

=C1 +A3 -F2 1.00

=C1 +A3 -F3 1.00

=C1 +A3 -F4 1.00

=C1 +A3 -F5 1.00

=C1 +A3 -F6 1.00



Zestawienie materiałów szczegółowe
Ilość Kod

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:

Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 2

ProducentOpisDostawcaOznaczenie(-)Lokalizacja(+)Funkcja(=)

=C1 +A3 -F7 1.00

=C1 +A3 -P1 1.00

=C1 +A3 -S1 1.00

=C1 +A3 -X13 6.00

=C1 +A3 -X58 P+N+PE1.00

=C1 +A3 -X58 2.00

=C1 +A4 -X11 CEE 16A1.00

=C1 +A4 -X11 4.00

=C1 +A4 -X12 CEE 16A1.00

=C1 +A4 -X12 4.00

=D1 +A2 -K1 1.00

=D1 +A2 -K2 1.00

=D1 +A2 -K3 1.00

=E1 +A1 -B1 1.00

=E1 +A1 -F1 1.00

=E1 +A1 -K1 1.00

=E1 +A1 -K5 1.00

=E1 +A1 -P1 1.00

=E1 +A1 -Q1 1.00

=E1 +A1 -Q2 1.00

=E1 +A1 -Q3 1.00

=E1 +A1 -X11 5.00

=E1 +A1 -X11 01391600009.00 WEIDMULLER ZŁĄCZKA SAK 70/35 WEIDMULLER

=E1 +A1 -X12 7.00

=E1 +A2 -P1 1.00

=E1 +A3 -W76 0.00

=E1 +A4 -M1 1.00

=E1 +A4 -S1 1.00

=E1 +A4 -S2 1.00

=E2 +A1 -F1 1.00



Zestawienie materiałów szczegółowe
Ilość Kod

System sterowania silnikiem
Schemat:

Mod:Projekt: Nr rysunku:
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Data:

Nazwisko:
IGE+XAO Polska

Projekt przykładowy 2

=E1+A4

- Logo -
Przyklad 2

2010-03-03 3

Nr żyły Przekrój Kolor OpisLokalizacja (+) Oznaczenie (-)

1 6=E1 +A3 -W76 1 =E1+A4-M1:U1 =E1+A1-X12:1U1

1 6=E1 +A3 -W76 2 =E1+A4-M1:V1 =E1+A1-X12:1V1

1 6=E1 +A3 -W76 3 =E1+A4-M1:W1 =E1+A1-X12:1W1

1 7=E1 +A3 -W76 4 =E1+A4-M1:W2 =E1+A1-X12:2U1

1 7=E1 +A3 -W76 5 =E1+A4-M1:U2 =E1+A1-X12:2V1

1 7=E1 +A3 -W76 6 =E1+A4-M1:V2 =E1+A1-X12:2W1

1 7=E1 +A3 -W76 7 =E1+A4-M1:í =E1+A1-X12:í
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	Schematy zasadnicze
	0001   Strona tytułowa
	=B1
	0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	0002 =B1 +A1 Schemat mocy

	=C1
	0001 =C1 +A3 Schemat oświetlenia i gn. 3 faz.

	=D1
	0001 =D1 +A2 PLC

	=E1
	0001 =E1 +A1 Schemat sterowania 1 Y/D
	0002 =E1 +A1 Schemat sterowania 1 Y/D

	=E2
	0001 =E2 +A1 Schemat sterowania częst. 2
	0002 =E2 +A1 Schemat sterowania częst. 2


	Zestawienie dokumentów
	0001
	0002
	0003
	0004

	Zestawienie aparatury
	0001
	0002

	Zestawienie zacisków
	0001   =B1+A1-X11
	0002   =B1+A1-X12
	0003   =B1+A1-X51
	0004   =B1+A1-X52
	0005   =B1+A1-X53
	0006   =C1+A3-X13
	0007   =C1+A3-X58
	0008   =C1+A4-X11
	0009   =C1+A4-X12
	0010   =E1+A1-X11
	0011   =E1+A1-X12
	0012   =E2+A1-X11.1
	0013   =E2+A1-X11.2

	Zestawienie kabli
	0001

	Zestawienie żył kabli
	0001

	Zestawienie kanałów PLC
	0001

	Zestawienie połączeń
	0001
	0002
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	0004
	0005
	0006
	0007
	0008

	Drutowanie
	0001
	0002
	0003
	0004
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	0006
	0007

	Składniki przewodów
	0001

	Zestawienie materiałów
	0001

	Zestawienie materiałów szczegółowe
	0001
	0002
	0003

	Zestawienie materiałów rozbite
	0001

	Zestawienie materiałów rozbite szczegółowe
	0001
	0002
	0003

	Listwy zaciskowe Matrix
	=B1
	0001 =B1 +A1 -X11
	0002 =B1 +A1 -X12
	0003 =B1 +A1 -X51
	0004 =B1 +A1 -X52
	0005 =B1 +A1 -X53

	=C1
	0006 =C1 +A3 -X13
	0007 =C1 +A3 -X58
	0008 =C1 +A4 -X11
	0009 =C1 +A4 -X12

	=E1
	0010 =E1 +A1 -X11
	0011 =E1 +A1 -X12

	=E2
	0012 =E2 +A1 -X11.1
	0013 =E2 +A1 -X11.2


	Kable fizyczne
	=E1
	0001 =E1 +A3


	Połączenia międzylistwowe
	0001

	Diagramy podłączeń symboli
	0001
	0002
	0003
	0004
	0005
	0006
	0007

	Zestawienie kabli wg funkcji
	=E1
	0001 =E1 +A1 =E1+A1
	0002 =E1 +A3 =E1+A3
	0003 =E1 +A4 =E1+A4


	Zestawienie żył kabli wg funkcji
	=E1
	0001 =E1 +A1 =E1+A1
	0002 =E1 +A3 =E1+A3
	0003 =E1 +A4 =E1+A4


	Listwy zaciskowe z aparatami
	=B1
	0001 =B1 +A1 -X11
	0002 =B1 +A1 -X12
	0003 =B1 +A1 -X51
	0004 =B1 +A1 -X52
	0005 =B1 +A1 -X53

	=C1
	0006 =C1 +A3 -X13
	0007 =C1 +A3 -X58
	0008 =C1 +A4 -X11
	0009 =C1 +A4 -X12

	=E1
	0010 =E1 +A1 -X11
	0011 =E1 +A1 -X12

	=E2
	0012 =E2 +A1 -X11.1
	0013 =E2 +A1 -X11.2
	0014 =E2 +A1 -X11.2


	Symbole
	=B1
	+A1
	-B1
	S1;S2 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	Diagramy podłączeń symboli - 0001

	-B2
	S1;S2 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	Diagramy podłączeń symboli - 0001

	-B3
	S1;S2 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	Diagramy podłączeń symboli - 0001

	-C1
	1;2;3;4;5;6;L1;L2;L3;N : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	Diagramy podłączeń symboli - 0001

	-F1
	1;2;3;4;5;6 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	Diagramy podłączeń symboli - 0001

	-F2
	L1;L1;L2;L2;L3;L3 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	Diagramy podłączeń symboli - 0001

	-F3
	1;2;3;4;5;6;N;N : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	Diagramy podłączeń symboli - 0001

	-F4
	L1;L1;N;N : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	Diagramy podłączeń symboli - 0001

	-F5
	L1;L1 : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	Diagramy podłączeń symboli - 0001

	-F6
	L1;L1 : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	Diagramy podłączeń symboli - 0001

	-P1
	1;2 : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	Diagramy podłączeń symboli - 0001

	-S1
	L1;L2;L3;N : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	Diagramy podłączeń symboli - 0002

	-T1
	1;2;3;4 : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	Diagramy podłączeń symboli - 0002

	-T2
	L;N;+;- : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	Diagramy podłączeń symboli - 0002

	-T3
	L;N;+;- : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	Diagramy podłączeń symboli - 0002

	-X1
	N;N : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	Diagramy podłączeń symboli - 0002

	-X11
	1 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	2 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	3 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	4 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	5 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	6 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	L1 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	L2 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	L3 : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów
	N : Schematy zasadnicze - 0001 =B1 +A1 Schemat zasilania i pomiarów

	-X12
	L : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	N : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	PE : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy

	-X51
	1 : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	2 : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy

	-X52
	1 : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
	2 : Schematy zasadnicze - 0002 =B1 +A1 Schemat mocy
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